Gépjarmu-informatikai rendszerek
Gépjarmi-mechatronikai technikus
13. évfolyam

L. félév
Témakorok
1. Digitalis adatatvitel alapjai, halozati kapcsolatok.
Buszhalozatok alkalmazasa gépjarmiivekben, elektronikus
2. vezérloegység elemei.
3. CAN-buszhalézatok. Adatatvitel folyamata, iizenetkeretek.
4. Uzenetfajtak, fesziiltségjelek, zavarok felismerése.
S. LIN-buszrendszer.
I1. félév
Témakorok
1. FlexRay adatbusz-rendszer.
2. MOST multimédias buszrendszer.
3. Vezetotamogato rendszerek feladata, kialakitasa (ADAS).
4. Vezetotamogato rendszerek tipusai, miikodése.
5. Erzékel6k és beavatkozok a vezet6tamogaté rendszerekben, kalibralas.




